Area A of the lenses is used

The whole lens shield
is used.

When using both lenses in areas A, B and C

A & B layer of the lens shield
is used.

Part of the lens cover is used



4.3.2 Setting the motion
detector

Carefully pull out the motion

detector head with a small GPEN
slotted screwdriver, see /\\
Fig. 19.

Fig. 19

The motion detector head can be pulled down

by 30° and rotated clockwise or anti-clockwise by 350°,
see Fig. 20. The 350° adjustment option is possible in
30° steps using the scale on the motion detector,

see Fig. 21.

3600
Fig. 21

4.3.3 Test procedure for the walking test

1. The test must be within the detection range.

2. Place the motion detector at the desired location.
3. Switch on the power.

4. Walk towards the motion detector.

5. Set the ‘Meter’ rotary switch to change the range.
6. Repeat steps 3 to 4 until the requirements are met.

Disposal and recycling

Electronic waste should not be disposed of
with household waste! Dispose of unusable
or discarded electrical appliances
exclusively via the return and collection
systems or the manufacturer or importer.

5. TROUBLESHOOTING

The following table lists possible problems and
suggested solutions.

unintentionally
3. Faulty wiring

Problem Possible cause Solution
Lighting is 1. Power supply 1. Switch on the power
not switched | switched off supply.
on 2. Faulty wiring 2. Check the wiring, see
3. Incorrect chapter 3.3 'Wiring
setting of the diagram’.
rotary switch 3. Check the setting, see
4. Incorrect load chapter 4 ‘Operation and
function’.
4. Replace the connected
load swap.
Lighting is 1. Incorrect time 1. Check the setting of
not switched | setting the rotary switch Time 1.
off 2. Motion detector | 2. Check the immediate
is triggered surroundings of the

motion detector, see
chapter "Helpful tips for
installation’.

3. Check the wiring,

see chapter 3.3 "Wiring
diagram’.

LED does not
light up

1. Outside the
detection range

2. Power supply
switched off

3. Rotary switch
setincorrectly

4. Faulty wiring

1. Move into the
detection area (7 m).

2. Switch on the power
supply.

3. Turn the rotary switch
Time1 to Test.

4. Check the wiring, see
chapter 3.3 "Wiring
diagram”.

GROTHE
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McGuard PM-EINBws FR

Détecteur de mouvement 94501

MODE D'EMPLOI

DONNEES TECHNIQUES:

Alimentation : 220V - 240 V AC 50/ 60 Hz

Charge de contact canal 1 (éclairage L 1):

Lampes a incandescence : max. 2000 W

Lampes halogénes HV : max. 1000 W

Lampes halogenes NV : max. 1000 VA /600 W

Lampes fluorescentes : max. 1000 VA /600 W

Non compensées : max. 900 VA /100 pF
25x (1x18W), 12x (2x 18 W),
15x(1x36W),7x(2x36W),
10 x (1 x 58 W), 5 x (2 x 58 W)

Lampe LED : max. 400 W

Lampe a économie d'énergie : max. 600 VA /400 W

Charge de contact canal 2 (contact sans potentiel D1 - D2)

(réglage Lux non pris en compte)

D1-D2: max.5A (cos P =1)

Réglage du temps : Time 1 (éclairage) réglable d’env.
55 a 30 min, Test & J1sl
Time 2 (libre de potentiel) réglable
d’env. 10 s a 60 min

Lux: Réglable d*env. 10 Lux & ¥ (co)
et «<©» fonction d'apprentissage
10 - 2000 Lux

Distance de détection : de @ 1ma@7mpourune hauteur

de montage de 25 m

Zone de détection : 360° circulaire

Plage de température : 0°Cad5°C

Degré de protection : Détecteur de mouvement : IP44
Boite de puissance : P20

ATTENTION

L'installation et le montage d‘appareils

électriques doivent étre effectués par des

électriciens qualifiés, dans le respect des

directives de sécurité, des normes et des

regles électrotechniques. En cas de panne
ou de dysfonctionnement, adressez-vous a votre
électricien. Utilisez un disjoncteur B 10 A et, avant
de commencer les travaux, mettez l'installation hors
tension et protégez-la contre toute remise en marche
intempestive.

1. CONTENU DE LA LIVRAISON

£ .

‘ ) 1x | Détecteur de mouvement
(@)
FZ %2 | 1x | Boitier d‘alimentation

2x | Couverture des lentilles

1x | Mode d’emploi

2. DESCRIPTION DU PRODUIT

Le McGuard PM-EINBws est un détecteur de mouvement
encastré dans le plafond pour l'intérieur avec des
possibilités d'application dans les immeubles d‘habitation
et de bureaux.

La particularité du détecteur de mouvement réside

dans les deux canaux indépendants (1) pour I'éclairage
et le canal (2) comme contact sans potentiel, par
exemple pour les commandes CVC.

e Construction du projekteur conviviale avec bornes a
ressort pour I'adaptation a différentes épaisseurs de
plaques de plafond jusqu’a 2 cm.

* Relais puissant pour la commande de I'éclairage.

La valeur de lux ambiante peut étre réglée comme valeur
seuil pour I'allumage et I'extinction des consommateurs.
e L‘allumage et I'extinction manuels de I'éclairage sont
possibles via un bouton-poussoir externe.

e Le détecteur de mouvement peut étre orienté de 30°
vers le bas et de 350° sur le c6té afin de régler I'angle de
détection souhaité.

e La connexion RJ12 entre |le détecteur de mouvement et
le Power Box permet une installation rapide et simple.

2.1 Dimensions

Détecteur de mouvement : @ 80 x 54 mm

Boitier d'alimentation : 135 x 58 x 31 mm

e S
£
£
B
© &

‘ 135 mm ‘ ‘ 31Tmm ‘

ill. 2



3.3. INSTALLATION ET ENROULEMENT

3.1 Définir un emplacement approprié

Pour une zone de détection de 7 m de diamétre maximum,
la hauteur de montage recommandée est de 2,5 m.

Vue de dessus Vue latérale
360° _

- D4m 0

N

_g\\’//é_ e 2 35m
f//‘\\* Zone de mouvement

[ Zone de mouvement sensible

il. 3

3.1.2 Conseils utiles pour I'installation

Comme le détecteur de mouvement réagit aux
variations de température, les lieux de montage
suivants sont a éviter (voirill. 4) :

* Evitez d“orienter le détecteur de mouvement vers
des surfaces trés réfléchissantes.

* Evitez d‘orienter le détecteur de mouvement vers
des objets sensibles au vent.

« Evitez de monter le détecteur de mouvement a
proximité de sources de chaleur.

@

ill. 4

3.2 Fonctions

Les possibilités fonctionnelles sont expliquées plus en
détail ci-dessous.

3.2.1 Activation / désactivation manuelle du détec-
teur de mouvement via un bouton-poussoir

En outre, un bouton-poussoir de 230 V peut étre
raccordé entre les bornes R et L pour une mise en
marche et un arrét manuels.

Cas 1: Extinction manuelle (les réglages en lux ne sont
pas pris en compte) Lorsque la lumiére est allumée, il est
possible de |'éteindre manuellement en appuyant
brievement ( < 1 seconde) sur le bouton-poussoir. Ce
n‘est que lorsqu‘aucun mouvement n‘est plus détecté et
que le délai d’extinction réglé est écoulé que le détecteur
de mouvement revient au mode de fonctionnement
précédent. En appuyant brievement ( < 1 seconde) sur le
bouton-poussoir pendant la phase d'extinction manuelle
de la lumiére, la fonction de commutation manuelle de la
lumiére est activée (comme le cas 2).

Cas 2 : Allumage manuel (les réglages Lux ne sont pas
pris en compte) Lorsque la lumiére est éteinte, il est
possible d‘allumer la lumiére manuellement en
appuyant brievement ( < 1 seconde) sur le bouton-
poussoir. Dans ce mode de fonctionnement, la lumiére
reste allumée en cas de détection de mouvement
pendant la durée de temporisation réglée. Ce n‘est que
lorsque plus aucun mouvement n‘est détecté et que le
temps de poursuite réglé est écoulé que le détecteur de
mouvement revient au mode de fonctionnement réglé
auparavant. En appuyant sur le bouton ( < 1 seconde)
pendant la fonction d’extinction manuelle de la lumiere,
la phase d’extinction manuelle de la lumiére est activée
(comme dans le cas 1).

3.2.2 Mode automatique

* En mode automatique, I'éclairage s‘allume
automatiquement lorsqu‘un mouvement est détecté
et que le niveau de lumiére ambiante est inférieur a la
valeur en lux définie. Si aucun mouvement n‘est
détecté et que la temporisation est écoulée, la charge
s'éteint automatiquement.

e En fonction des variations du niveau de lumiére
ambiante, le détecteur peut adapter le délai d'allumage
et d’extinction de I'éclairage afin d'éviter I'allumage ou
I'extinction inutile de la charge en raison de
changements rapides de la lumiére ambiante (voir
section 4.1).

La lumiére ambiante passe de la clarté a l'obscurité :
Sile niveau de lumiére ambiante reste inférieur a la
valeur de lux préréglée pendant 10 s, la lumiere sallume
au bout de 10 s s’allume automatiquement (la LED
s'allume pendant 10 s pour indiquer).

La lumiere ambiante passe de lI'obscurité a la lumiere :
Si le niveau de lumiére ambiante dépasse
continuellement la valeur Lux d’extinction pendant

5 min, il y a différentes réactions en fonction du réglage
de la durée. Sile réglage de la durée est supérieur a

5 min, la lumiére s'éteint automatiquement aprés 5 min.
Avec un réglage de temps inférieur a 5 min, la lumiere
s'éteint automatiquement lorsque le temps réglé est
atteint et qu‘aucun mouvement n'est détecté dans les

5 min. Toutefois, si un mouvement est détecté pendant
les 5 min, le temps est réinitialisé et la lumiére reste
allumée jusqu‘a 5 min apres la derniere détection de
mouvement.

3.2.3 Fonction d‘ajustement automatique de la
sensibilité

L'augmentation de la sensibilité du capteur apres la
mise en marche de la charge peut réduire la possibilité
de faux arréts. Lorsque la charge est allumée, la
sensibilité du capteur est automatiquement augmentée.
Lorsque la charge est éteinte, la sensibilité du capteur
revient a |'état de veille normal.



3.3 Schéma électrique

Pour I'application standard (ill. 5)
L1
V1 !
Boitier d'alimentation
Lampe

Bouton- : Hl

poussoir 7 3:: ]’ Master @l\
230V N Az T Détecteurde
3N :l mouvement

O R J

LL &pd
—— end
A1 A2 Ventilateur
[ - Chauffage
Relais
PR ¢
L3 f
N

ill. 5

Commande de I'éclairage par deux détecteurs de
mouvement (ill. 6)

L
R G G G
4 4
[ [ Boitier d'alimentation
> 5L¢l
7 - |: !
H H L Master
N sRo‘{:.l;lezt]' Détecteur de
gN - mouvement
OR

Ej’\%l

Boftier d'alimentation

.
r S Ly l
L o Mast
QI{) Lampe L aster .
N RJ-12 Détecteur de
socket
gN ! mouvement
O R

E\%’l

ill. 6

Pour I'application standard (ill. 7)

\ L 0

N L L {
[ [ Boitier d'alimentation
LI .
L

LN| ] s\
Lampe u H H[ II: Master %
& N | Détecteur de
socket
$ # zN ml mouvement
ouT IN —OﬁR —
an D1 o,
| | D2
Minuterie d'escalier ill. 7
REMARQUE

Les travaux sur le 230 V ne doivent étre
effectués que par des électriciens
qualifiés, en tenant compte des normes
etdirectives de sécurité actuelles !

3.4 Installation

Pour installer le détecteur de
mouvement, il faut percer un trou de
65 mm de diameétre dans le plafond.
L'épaisseur du plafond peut aller
jusqu‘a 2 cm (ill. 8).

ill. 8

Dévisser les deux vis du couvercle du bornier de la
Power Box et relever le couvercle. Brancher les fils
conformément au schéma de cablage utilisé, rabattre
le couvercle et le visser.

Brancher le détecteur de mouvement avec la fiche
RJ12 de la Power Box dans la prise RJ12 Master sous
le couvercle rabattable opposé et rabattre également
le couvercle (ill. 9).

Couvercle rabattable

Prise RJ12

ill. 9
3.4.1 L'évidement dans le couvercle de protection
sert a l'introduction du fil.
Son utilisation est expliquée dans les illustrations
suivantes.
* Sile diametre du céble est de 7 a 8 mm, enlever la
découpe dans le couvercle de protection, voir ill. 10.
Entrée de cable: @ 9—10 mm
ill. 10

* Pour un diamétre de cable jusqu’a 12,5 mm maximum,
il faut enlever la découpe sur le couvercle de protection
et dans le module de base, voirill. 11.

Entrée de cable : @ maximal 12,5 mm

il 11



3.4.2 Installation

Insérer la Power Box raccordée
dans le plafond par le trou percé
(ill. 12).

ill. 12

Pliezles deux bornes a ressort du détecteur de
mouvement vers le haut et placez-les dans le trou
percé, puisinsérez le détecteur de mouvement
(ill. 13).

‘ﬂ‘ . ]
............ Cable de signal
Y 4 % A
t S a—
Bormesa "z~ 3
ressort’ F 1 Boitier
R d‘alimentation

Bornes a .

ressort

"”'"ll

REMARQUE

e Lors du montage du détecteur de mouvement, veillez
acequ'il affleure le plafond.

e Nettoyez la surface du détecteur de mouvement avec
un chiffon propre et sec.

4. UTILISATION ET FONCTIONNEMENT

Possibilités de réglage sur le détecteur de mouvement :

Commutateur | Fonction Réglage
rotatif
Time 1 Réglage du Plage : env.5s.a 30 min
disL__test | delai Test: la lampe et la LED
30m 5 d'extinction rouge sont allumées pen-
o, pour le canal | dant2s, éteintes pendant
15m °™ |1, éclairage 2s.

I1sL: Impulsion courte
pour la commande d‘éc-
lairage d’escalier (charge
allumée pendant

1, éteinte pendant9's)

Réglage du Plage : env. 10 s a 60 min
deélai de (la valeur en lux n'est pas
désactivation | prise en compte)

pour le

canal 2

Réglage de Plage de 10 lux & ¥ (=)
la luminosité <© (fonction d'appren-
pour allumer | tissage): la luminosité
I'éclairage ambiante peut étre réglée
comme valeur seuil

(10 a 2000 lux)

Réglage de Plagede @ Tma@7m
la plage de
sensibilité

4.1 Fonction d'apprentissage de la valeur LUX

1. Réglez le curseur sur < lorsque la luminosité ambiante
est correspond a la valeur souhaitée, voir ill. 14.

2. Sile régulateur est déja sur <, il doit étre déplacé
pendant étre placé dans une autre position pendant plus
d'une seconde, avant de pouvoir le remettre sur

<, voirill. 14.

3. La charge est ensuite éteinte. La LED commence a
clignoter lentement pour indiquer que la la fonction
d'apprentissage est activée. La fonction d'apprentissage
est se termine en I'espace de 25 s. Ensuite, la charge
reste la LED et la charge restent allumées pendant5 s
ou la LED clignote rapidement pendant 5 s et la charge
est désactivée, pour confirmer la réussite de
I'apprentissage, voir ill. 14.

4. Ala fin de I'apprentissage, le détecteur de mouvement
se trouve en mode automatique. détecteur de mouvement
est a nouveau en mode automatique avec la LED et la
charge s’éteignent.

o o
zonn
10
0 Placerle
commutateur
rotatif surune
ol

¥ o positionautre que
zonu «<O .
10
Placerle Aprésune
commutateur seconde, mettre
rotatif sur «<©@». le commutateur

rotatif sur «<©-».

©)

La LED et la lampe restent La LED clignote rapidement pendant
allumées pendant 5 secondes 5 secondes et la lampe est éteinte
(la plage de niveau lumineux est (la plage de luminosité réelle se
comprise entre 10 et 2000 lux) situe en dehors de 10 - 2000 lux)

La LED et la lampe sont éteintes

¥

Détecteur de mouvement en mode automatique ill. 14

REMARQUE

e Si l'intensité lumineuse actuelle se situe en dehors de la
plage de 10 a 2000 lux, le détecteur de mouvement est en mode
d'apprentissage pendant 25 s et la LED rouge clignote
rapidement pendant 5 s. Si l'intensité lumineuse réelle est
inférieure @ 10 lux, la valeur de lux est fixée a 10 lux. Si
I'intensité lumineuse réelle est supérieure a 2000 Lux, la
valeur Lux est réglée sur (infini). * Pendant le mode
d'apprentissage, veuillez vous éloigner du détecteur de
mouvement afin de ne pas influencer la valeur de luminosité du
détecteur de mouvement.



4.2 Utilisation du cache-lentille

Le détecteur de mouvement dispose de deux caches-
lentilles pour couvrir la zone de détection indésirable.
Chaque cache-lentille se compose de trois zones :
Zone A/ Zone B/ Zone C. Chaque zone se compose de
six petits segments et chaque petit segment peut
couvrir un angle de détection de 30°. Par exemple, si le
détecteur de mouvement est monté a une hauteur de
2,5m, la zone de détection peut atteindre un metre de
diametre en utilisant deux caches-entille complétes.
Sil'on utilise les zones A et B des deux caches-lentilles,
elle peut atteindre 4 métres de diametre, et si l'on utilise
uniquement la zone A des deux caches-lentilles, elle
peut atteindre 6 metres de diametre. En cas d’utilisation
sans cache-lentille, le diamétre peut atteindre 7 m.

La partie ombrée du cache-lentille (ill. 15.4) se réfere
aux parties coupées.

La totalité de la couverture de
I'objectif est utilisée.

@ 1m
ill. 15.1

En utilisant les deux lentilles dans les zones A, B et C

Les couches A et B du blindage
de la lentille sont utilisées.

ill. 15.2

Les zones A et B des lentilles sont utilisées

Une couche de protection de la
lentille est utilisée.

ill. 15.3

Une partie du cache-lentille est utilisée

Une partie de la cache-lentille est
utilisée.

il. 15.4

La zone A des lentilles est utilisée

4.2.1 Fixation du cache-lentille

Le cache-lentille est fixé sur le
détecteur de mouvement comme
ill. 16.

4.3 Mode de test

La LED intégrée indique le mode
de test (ill. 17). La LED peut étre
utilisée comme indicateur

dans le test de marche ; pour
cela, aucun consommateur ne
doit étre connecté.

4.3.1 Test de marche

Le but du test de marche est de '\‘, D
choisir un lieu de montage =

approprié afin d'obtenir une &\/A
zone de détection optimale. ,///N
Placez le commutateur rotatif = -
sur ,+" etle commutateur rotatif 4 1 b
Time 1 sur , TEST" (voir section 4), )

vous pouvez alors effectuer le ill. 18
test de marche et le détecteur de

mouvement n‘est pas influencé
par la valeur de luminosité (ill. 18).

REMARQUE

Lorsque le détecteur de mouvement estraccordé au réseau
électrique pour la premiere fois ou aprés une panne de
courant, il se met en mode de préchauffage pendant 60 s.
La durée de ce préchauffage est de 60 minutes. Pendant
cette période, la LED et la charge peuvent étre allumées
pendant60 s, que la minuterie du détecteur de mouvement
soit réglée sur un mode quelconque ou non. Une fois la
période d‘échauffement écoulée, le mode sélectionné est
automatiquement activé.



4.3.2 Régler le détecteur de
mouvement

Retirez délicatement la téte
du détecteur de GPEN

mouvement a I"aide d'un /\\

petit tournevis a lame plate,

voir ill. 19. ill. 19

e La téte du détecteur de mouvement peut étre tirée
vers le bas de 30° et tournée de 350° dans le sens des
aiguilles d'une montre ou dans le sens inverse, voir
ill. 20. La possibilité de réglage a 350° est possible par

pas de 30° a I'aide de la graduation sur le détecteur de
mouvement, voir ill. 21.

ill. 20 ill. 21

4.3.2 Procéedure de test pour la marche

1. Le test doit étre situé dans la zone de détection.

2. Placer le détecteur de mouvement a I'endroit souhaité.
3. Mettre le courant en marche.

4. S'approcher du détecteur de mouvement.

5. Régler le commutateur rotatif ,Meter” pour modifier
la portée.

6. Répéter les étapes 3 a 4 jusqu‘a ce que les exigences
soient remplies.

Elimination et recyclage

Les déchets électriques ne doivent pas étre
jetés avec les ordures ménageres !

Eliminez les appareils électriques inutilisables
ou usagés uniquement via les systemes de
retour et de collecte ou aupres du fabricant
ou de l'importateur.

5. RESOLUTION DES PROBLEMES

Le tableau suivant énumere les problémes possibles et
les solutions proposées.

Probléme | Cause possible Solution
L'éclairage | 1. Alimentation 1. Mettre en marche
ne s'allume | électrique coupée | I'alimentation électrique.
pas 2. Cablage 2. Vérifier le cablage,
defectueux voir chapitre 3.3 Schéma
3. Réglage électrique.
défectueuxdes | 3 varifier le réglage,
commutateurs voir chap. 4, Utilisation
rotatifs et fonctionnement”.
f‘- Charge 4. Remplacer la charge
incorrecte raccordée.
L'éclairage | 1.Réglage erroné | 1. Vérifier le réglage du
ne s'éteint | de I'heure commutateur rotatif Time 1.
pas 2. Déclenchement | 2. Vérifier I'environnement
involontaire du immédiat du détecteur de
détecteur de mouvement, voir le
mouvement chapitre ,Conseils utiles
3. Cablage erroné | Pour linstallation”.
3. vérifier le cablage, voir
le chapitre 3.3 Schéma
électrique.
LaLEDne |1.Horsdela 1. Se placer dans la zone
s'allume portée de de détection (7 m).
pas détection 2. Mettre |'alimentation
2. Alimentation électrique sous tension.
électrique coupée | 3 Tourner le commutateur
3. Commutateur rotatif Time1 sur Test.
rotatif malrégle | 4 Verifier le cablage par,
4. Cablage voir chap. 3.3 Schéma
défectueux électrique.
GROTHE GROTHE GmbH
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McGuard PM-EINBws NL
Bewegingssensor 94501

BEDIENINGSINSTRUCTIES

TECHNISCHE GEGEVENS:

Voeding: 220V -240V AC 50/ 60 Hz
Contactbelastingskanaal 1 (verlichting L {):
Gloeilampen: max. 2000 W

HV halogeenlampen: ~ max. 1000 W
LV halogeenlampen: max. 1000 VA / 600 W
Fluorescentielampen:  max. 1000VA / 600 W
Ongecompenseerd: max. 900 VA /100 pF
25x(1x18W), 12x(2x18W),
15x(1x36W),7x(2x36W),
10x(1x58W),5x(2x58W)
LED-lamp: max. 400 W
Eenergiespaarlamp: max. 600 VA / 400 W
Contactbelastingskanaal 2 (potentiaalvrij contact
D1 - D2) (lux-instelling buiten beschouwing gelaten)
D1-D2: max.5A (cos P =1)
Tijdinstelling: Tijd 1 (verlichting) instelbaar
van ca. 5 s tot 30 min,
Test & J1sL
Tijd 2 (potentiaalvrij) instelbaar
van ca. 10 s tot 60 min

Lux: Instelbaar van ca. 10 lux tot
L¥ () en “©" leerfunctie
10 - 2000 lux

Detectiereikwijdte: van @ 1 mtot @ 7 m bij een

montagehoogte van 2,5 m
Detectiereikwijdte: 360° rond
Temperatuurbereik: 0°Ctot45°C
Beschermingsklasse: Bewegingssensor |P44

Voedingskast: P20

LET OP

De installatie en montage van elektrische

apparaten moet worden uitgevoerd door

gekwalificeerde elektriciens in overeenstem-

ming met de veiligheidsrichtlijnen, elektrotech-

nische normen en voorschriften. Neem contact
op met uw elektricien in geval van een storing of defect.
Gebruik een stroomonderbreker B 10 A en schakel het
systeem uit voordat u met de werkzaamheden begint en
beveilig het tegen opnieuw inschakelen.

1. OMVANG VAN DE LEVERING

/\ 1x | Bewegingssensor
222 | 1x | Power Box

2x | Lensdeksel

1x | Bedieningsinstructies

2. PRODUCTOMSCHRIJVING

De McGuard PM-EINBws is een inbouwbewegingsmelder
voor plafondmontage voor binnengebruik met
toepassingsmogelijkheden in woon- en kantoor-gebouwen.
Het speciale kenmerk van de bewegingssensor zijn de
twee onafhankelijke kanalen (1) voor verlichting en
kanaal (2) als potentiaalvrij contact, bijvoorbeeld voor
HVAC-regelingen.

e Gebruiksvriendelijk downlight-ontwerp met veer-
klemmen voor aanpassing aan verschille plafondpaneel-
diktes tot 2 cm.

* Krachtig relais voor het regelen van de verlichting. De
lux-omgevingswaarde kan worden gebruikt als drempel-
waarde voor het in- en uitschakelen van verbruikers.

e De verlichting kan handmatig worden in- en
uitgeschakeld is mogelijk via een externe drukknop.

* De bewegingssensor kan 30° naar beneden en 350°
naar opzij worden versteld om de gewenste detectiehoek
in te stellen.

¢ De RJ12-verbinding tussen de bewegingssensor en
Power Box maakt een snelle en eenvoudige installatie
mogelijk.

2.1 Afmetingen

Bewegingssensor: @ 80 x 54 mm

Power Box: 135 x 58 x 31 mm

e S
£
£
B
© &

‘ 135 mm ‘ ‘ 31Tmm ‘

Afb. 2



3. INSTALLATIE EN BEDRADING

3.1 Bepaal een geschikte locatie

Met een detectiegebied tot 7 m in diameter, is de
diameter is de aanbevolen montagehoogte 2,5 m

Uitzicht van bovenaf Zijaanzicht
360° —
S
e Q 4m 0
N

_g\\’//é’_/ S P 2 35m
f//‘\\* Bewegingsbereik

[ Gevoelig bewegingsbereik

Afb. 3

3.1.2 Handige tips voor de installatie

Aangezien de bewegingsmelder reageert op
temperatuurschommelingen, moeten de volgende
installatielocaties worden vermeden (zie Afb. 4):

e Richt de bewegingsmelder niet op sterk reflecterende
oppervlakken.

* Richt het apparaat niet op voorwerpen die gevoelig
zijn voor wind.

* Installeer de bewegingsmelder niet in de buurt van
warmtebronnen.

@

<

Afb. 4

3.2 Functies

De functionele opties worden hieronder in meer detail
uitgelegd.

3.2.1 Handmatig in- en uitschakelen van de
bewegingssensor via een knop

Bovendien kan een 230 V drukknop voor handmatig
in- en uitschakelen worden aangesloten tussen
klemmen R en L.

Geval 1: Handmatige uitschakeling (er wordt geen
rekening gehouden met luxinstellingen)

Als de verlichting ingeschakeld is, kan de verlichting
handmatig worden uitgeschakeld door kort op de
drukknop te drukken (< 1 seconde). De bewegings-
sensor keert pas terug naar de vorige bedrijfsmodus als
er geen beweging meer wordt gedetecteerd en de
ingestelde nalooptijd is verstreken. Door kort op de
drukknop te drukken (< 1 seconde) tijdens de manuele
lichtuitschakelfase activeer je de manuele lichtschakel-
functie (zoals in geval 2).

Geval 2: Handmatig inschakelen (er wordt geen
rekening gehouden met Lux-instellingen)

Wanneer de verlichting is uitgeschakeld, kan de
verlichting handmatig worden ingeschakeld door kort
op de drukknop te drukken (< 1 seconde). In deze
bedrijfsmodus blijft de verlichting ingeschakeld
gedurende de ingestelde nalooptijd wanneer er
beweging wordt gedetecteerd. De bewegingssensor
keert pas terug naar de eerder ingestelde bedrijfs-
modus als er geen beweging meer wordt gedetecteerd
en de ingestelde nalooptijd is verstreken. Door op de
drukknop te drukken (< 1 seconde) tijdens de
handmatige lichtschakelfunctie schakelfunctie
activeert de handmatige lichtuitschakelfase (zoals
geval 1).

3.2.2 Automatische modus

* In de automatische modus wordt de verlichting
automatisch ingeschakeld als er heweging wordt
gedetecteerd en het omgevingslichtniveau lager is dan
de ingestelde luxwaarde. Als er geen beweging wordt
gedetecteerd en de vertragingstijd is verstreken, wordt
de verlichting automatisch uitgeschakeld.

e Afhankelijk van het veranderende omgevingslicht-
niveau kan de detector de vertragingstijd voor het in-
en uitschakelen van de verlichting aanpassen om te
voorkomen dat de belasting onnodig wordt in- of
uitgeschakeld door snelle veranderingen in het
omgevingslicht. (Zie sectie 4.1).

Het omgevingslicht verandert van helder naar donker:
Als het omgevingslichtniveau gedurende 10 s onder de
vooraf ingestelde luxwaarde blijft, wordt de verlichting
na 10 s automatisch ingeschakeld (de LED brandt
gedurende 10 s om dit aan te geven).

Het omgevingslicht verandert van donker naar helder:
Als het omgevingslichtniveau gedurende 5 min continu
de uitschakelbare luxwaarde overschrijdt, zijn er
verschillende reacties afhankelijk van de tijdsinstelling.
Bij een tijdsinstelling van meer dan 5 min wordt het licht
na 5 min automatisch uitgeschakeld. Bij een
tijdsinstelling van minder dan 5 min wordt het licht
automatisch uitgeschakeld als de ingestelde tijd is
bereikt en er binnen de 5 min geen beweging wordt
gedetecteerd. Als er binnen de 5 min wel beweging
wordt gedetecteerd, wordt de tijd gereset en blijft het
licht aan tot 5 min na de laatste bewegingsdetectie.

3.2.3 Automatische aanpassing van de
gevoeligheid

De gevoeligheid van de sensor verhogen na het
inschakelen van de belasting kan de kans op valse
uitschakelingen verminderen.Wanneer de belasting
wordt ingeschakeld, wordt de gevoeligheid van de
sensor automatisch verhoogd. Wanneer de belasting
wordt uitgeschakeld, keert de gevoeligheid van de
sensor terug naar de normale stand-bystand.



3.3 Schakelschema
Voor de standaardtoepassing (Afb. 5)
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Verlichting geregeld door twee bewegingsdetectoren
(Afb. 6)
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Voor de standaardtoepassing (Afb. 7)

N G
T

u|
N

Power box

sensor

Al
ouT IN
&1 d
i o0 ¢/
Trap timer Afb. 7
OPMERKING

Werkzaamheden aan 230V mogen alleen
worden uitgevoerd door gekwalificeerde
elektriciens in overeenstemming met de
geldende normen en veiligheidsrichtlijnen!
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3.4 Installatie

Om de bewegingssensor te
installeren, moet je een gat met
een diameter van 65 mm in het
plafond boren. Het plafond mag
maximaal 2 cm dik zijn (Afb. 8).

Afb. 8

Draai de twee schroeven op het aansluitingendeksel
van de Power Box los en til het deksel op. Sluit de
draden aan volgens het gebruikte aansluitschema,
klap het deksel naar beneden en schroef het vast.
Steek de bewegingssensor met de RJ12-stekker van
de Power Box in de RJ12-hoofdcontactdoos onder het
tegenoverliggende scharnierdeksel en klap ook dit
deksel omlaag (Afb. 9).

Scharnierend deksel

RJ12-aansIuitind

Afb. 9

3.4.1 De uitsparing in de beschermkap wordt
gebruikt voor de draadinvoer.

Het gebruik ervan wordt uitgelegd in de volgende
illustratie.

e Verwijder voor een kabeldiameter van 7 tot 8 mm de
uitsparing in de beschermkap (Afb. 10).

Kabelinvoer: @ 9—10 mm

Afb. 10

¢ \Voor kabeldiameters tot max. 12,5 mm moet de
uitsparing op de beschermkap en in de basismodule
worden verwijderd, zie Afb. 11.

Kabelinvoer: Maximaal @ 12,5 mm




3.4.2 Installatie

Sluit de Power Box aan via het
geboorde gatin het plafond

(Afb 12).

Afb. 12

Buig de twee veerklemmen van de bewegingssen-
sornaar hoven en steek ze in het geboorde gat, druk
vervolgens de bewegingsmelder in (Afb. 13).

klemmen

Veerklemmen

PP o)}
gu2® i
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Veer- .- {2

4---.~

______

OPMERKING

e Zorg er bij hetinstalleren van de bewegingssensor voor

dat hij gelijk ligt met het plafond.

* Reinig het oppervlak van de bewegingssensor met een
schone, droge doek.

4. BEDIENING EN FUNCTIE

Instelmogelijkheden op de Bewegingssensor:

Draaischake- Functie Instelling
laar
Time 1 Instellen van Bereik: ca. 5 s tot
TEL_test de uitschakel- 30 min
vertraging Test: Lamp en rode
S0m /% | voor kanaal 1, LED branden 2,
1on 5m | Verlichting gaan 2 s uit.

I1sL: Korte puls voor
trapverlichting
tijdcontrole (Lading 1's
aan, 9 s uit)

De uitschakel-

Bereik: ca. 10 s

vertraging tot 60 min

voor kanaal 2 (luxwaarde wordt niet
instellen meegerekend)

De helderheid Bereik van 10 lux

instellen voor
hetinschakelen
van de

tot £t (eo)
<© (Leerfunctie):
De helderheid van de

verlichting omgeving kan worden
ingesteld als een
drempelwaarde (10 tot
2000 lux)

Het gevoelig- Bereik van @ 1m tot

heidsbereik @7m

instellen

4.1 Leerfunctie van de Lux-waarde

1. Stel de regelaar in © wanneer de omgevings-
helderheid overeenkomt met de gewenste waarde,

zie Afh. 14.

2. Als de regelaar a < open is, moet deze langer

dan 1sin een andere positie worden gezet voordat
deze «© weer kan worden geopend, zie Afb. 14.

3. Vervolgens wordt de belasting uitgeschakeld.

De LED begint langzaam te knipperen om aan te geven
dat de programmeerfunctie geactiveerd is.

De leerfunctie is binnen 25 s voltooid. De LED en de
belasting blijven vervolgens 5 s ingeschakeld of de
LED knippert snel gedurende 5 s en de belasting wordt
uitgeschakeld om de succesvolle leren te bevestigen,
zie Afh. 14.

4. Zodra het inleerproces is voltooid, staat de
bewegingssensor weer in de automatische modus
met uitgeschakelde LED en belasting.

Stel de draaiknop
l inop eenandere

andere positie da

{} <O> {} <°> "'0'
2000 -{ 2000
@ 10 10
3050 30"
Stel de Draaina
draaiknop 1seconde de
inop ,,<©" o draaiknop

< ks <
<7 < “
2000 ‘:@ 2000 @ weer naar ,,<®©
10 ‘1

300

&)

LED knippert snel gedurende 5 s
en de lamp wordt uitgeschakeld
(het werkelijke helderheidshereik
ligt buiten 10 - 2000 lux)

LED en lamp blijven 5 seconden
aan (het lichtniveau ligt tussen
10 - 2000 lux)

LED en lamp zijn uit
4

Bewegingssensor in automatische modus ~ Afb. 14

OPMERKING

* Als de huidige lichtintensiteit buiten het bereik van 10 - 2000
lux valt, staat de bewegingssensor 25 seconden in de leer-
modus en knippert de rode LED snel gedurende 5 seconden.
Als de huidige lichtintensiteit lager is dan 10 lux, wordt de
luxwaarde ingesteld op 10 lux. Als de werkelijke lichtintensi-
teit hoger is dan 2000 lux, wordt de luxwaarde ingesteld op
(oneindig). * Ga tijdens de leermodus modus uit de buurt van
de bewegingsmelder staan om de helderheidswaarde van
de bewegingsmelder niet te beinvioeden.



4.2 De lensdeksel gebruiken

De bewegingsmelder heeft twee lensdeksels om het
ongewenste detectiegebied af te dekken.

Elke lensdeksel bestaat uit drie gebieden: Gebied A/
Gebied B/ Gebied C. Elk gebied bestaat uit zes kleine
segmenten en elk klein segment kan een detectiehoek
van 30° dekken. Als de bewegingsmelder bijvoorbeeld
op een hoogte van 2,5 m wordt geinstalleerd, kan het
detectiegebied een diameter tot één meter hebben als
er twee volledige lensdeksels worden gebruikt.

Als gebied A en B van de twee lensdeksels worden
gebruikt, kan de diameter maximaal 4 meter zijn; als
alleen gebied A van de twee lensdeksels wordt gebruikt,
kan de diameter maximaal 6 meter zijn.

Bij gebruik zonder lensdeksel kan de diameter maxi-
maal 7 meter zijn. Het gearceerde deel van de lensdeksel
(Afb. 15.4) verwijst naar de afgesneden delen.

De hele lensdeksel wordt
gebruikt.

“@1m

Afb. 15.1

Bij gebruik van beide lenzen in gebieden A,BenC

De A- en B-laag van de
lensafscherming worden gebruikt.

=7

4m

Afb. 15.2

Gebied A en B van de lenzen worden gebruikt

Er wordt een laag lensafscherming
gebruikt.

Afb. 15.3

Een deel van de lensdeksel wordt gebruikt

Een deel van de lensdeksel wordt
gebruikt.

Afb. 15.4

Gebied A van de lenzen wordt gebruikt

4.2.1 De lensdeksel
bevestigen

Het lensdeksel wordt op de
bewegingsmelder bevestigd
zoals afgebeeld in Afb. 16
bewegingsmelder zoals
afgebeeld.

4.3 Testmodus

De ingebouwde LED geeft de
testmodus aan (Afb. 17).

De LED kan worden gebruikt
als indicator bij de looptest;
hiervoor hoeft geen belasting te
worden aangesloten.

4.3.1 Looptest

Het doel van de looptest is om / '\"/ '\
een geschikte installatielocatie & %
te selecteren om een optimaal §4
detectiegebied te verkrijgen. 7 w
Zet de draaischakelaar op ,,+" ¢ 7
en de Time 1 draaischakelaar At

op , TEST” (zie hoofdstuk 4), dan
kun je de looptest uitvoeren en
wordt de bewegingsmelder niet

beinvioed door de helderheids-
waarde, zie Afb. 18.

Afb. 18

OPMERKING

Wanneer de bewegingsmelder voor het eerst wordt aan-
gesloten op het elektriciteitsnet of na een stroomonder-
breking, gaat hij gedurende 60 seconden in de opwarm-
modus. Tijdens deze periode kunnen de LED en de
belasting gedurende 60 s worden ingeschakeld, ongeacht
of de timer van de bewegingsmelder op een modus is
ingesteld. Aan het einde van de opwarmfase wordt de
geselecteerde modus automatisch geactiveerd.



4.3.2 De bewegingsdetector
instellen

Trek de kop van de
bewegingsmelder er voor- GPEN

zichtig uit met een kleine /\\

sleufschroevendraaier,

zie Afb. 19. Afb. 19

De kop van de bewegingsmelder kan 30° naar beneden
worden getrokken en 350° met de klok mee of tegen de
klok in worden gedraaid, zie Afb. 20.

De insteloptie van 350° is mogelijk in stappen van 30°
met behulp van de schaalverdeling op de bewegings-
melder, zie Afb. 21.

4.3.2 Testprocedure voor de looptest

1. De test moet binnen het detectiebereik plaatsvinden.
2. Plaats de bewegingssensor op de gewenste plaats.
3. Schakel de stroom in.

4. Loop naar de bewegingssensor toe.

5. Stel de draaischakelaar ,Meter” in om het bereik te
wijzigen.

6. Herhaal stappen 3 tot 4 tot aan de vereisten is voldaan.

Verwijdering en recycling

Elektrisch afval hoort niet bij het huis-
houdelijk afval! Gooi onbruikbare of
afgedankte elektrische apparaten uitsluitend
weg via de inlever- en inzamelsystemen of

_ de fabrikant of importeur.

5. PROBLEMEN OPLOSSEN

In de volgende tabel staan mogelijke problemen en
oplossingen staan in de volgende tabel.

Probleem Mogelijke oorzaak

Oplossing

Verlichting 1. Voeding

ingeschakeld | 2 pefecte
bedrading

4. Onjuiste
belasting

is niet uitgeschakeld

3. Verkeerde
instelling van de
draaischakelaars

1. Schakel de voeding in.

2. Controleer de
bedrading, zie hoofdstuk
3.3 Schakelschema.

3. Controleer de instelling,
zie hoofdstuk 4
.Bediening en functie”.

4. Vervang de aange-
sloten belasting.

Verlichting 1. Onjuiste

onbhedoeld

3. Defecte
bedrading

is niet tijdinstelling
uitgeschakeld | 9 Bewegings-
sensor wordt

geactiveerd

1. Controleer de
instelling van de Time 1
draaischakelaar.

2. Controleer de onmid-
dellijke omgeving van
de bewegingssensor zie
hoofdstuk ,Nuttige tips
voor installatie”.

3. Controleer de
bedrading, zie hoofdstuk
3.3, Schakelschema”.

2. Voeding

LED brandt 1. Buiten het
niet detectiebereik

uitgeschakeld

3. Draaischakelaar
verkeerd ingesteld

1. Ga naar het
detectiegebied (7 m).

2. Schakel de voeding in.

3.Zet de draaischakelaar
Time 1 op Test.

4. Controleer de

4. Defecte bedrading, zie Hoofdstuk
bedrading 3.3, Schakelschema®”.
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